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Opakování - Nucené kmity s tlumením – řešení v komplexní reprezentaci 

Komplexní číslo v Gaussově rovině

Časový vektor - fázor
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Opakování - Nucené kmity s tlumením – řešení v komplexní reprezentaci 
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Rezonance v elektrických obvodech

• RLC obvod
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Ekvivalence mechanické a elektrické rezonance

• vlastnost

m

k
=2

0

• nezávisle proměnná • čas t

• mechanická rezonance • elektrická rezonance

• čas t

• závisle proměnná • poloha x • náboj q

• setrvačnost • hmotnost m • indukčnost L

• odpor • koeficient tření, h = 2 m • elektrický odpor, R = 2 L 

• tuhost • mechanická tuhost k • 1 / kapacita, C -1

• vlastní frekvence • •
LC
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Higgsův boson

( )
( ) 22

0 



+−
=I

klidová hmotnost rychlost rozpadu

0 = 125 GeV



Skládání kmitů – princip superpozice

Pohybové rovnice:
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Skládání kmitů v jednom směru
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Pohybové rovnice:
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Budící síly:

( )

( )2222

1111

sin

sin





+=

+=

tAx

tAx

Řešení pohybových rovnic:

Potom je řešením:
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Nulovou hodnotu může amplituda nabývat pouze když je:
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Skládání kmitů v jednom směru
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Pohybové rovnice:
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Potom dostaneme harmonický kmit s časově závislou amplitudou :
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Pohybové rovnice:
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Amplituda se mění s rozdílovou frekvencí:
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sinKmity ve směru os x a y:

Skládání kmitů vzájemně kolmých
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Po úpravě dostaneme:  2
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sinKmity ve směru os x a y:

Skládání kmitů vzájemně kolmých
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sinKmity ve směru os x a y:

Skládání kmitů vzájemně kolmých
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sinKmity ve směru os x a y:

Skládání kmitů vzájemně kolmých
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Budou-li frekvence v poměru:

,21  V obecném případě:
2211 , AyAAxA −−

Lissajousovy obrazce:
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